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Classe internazionale B41J 15/00 
Descrizione dell'invenzione industriale dal titolo: 

Dispositivo di trascinamento carta per stampanti a punti, ad esempio 
stampanti fotografiche a getto d'inchiostro 
A nome: Olivetti Tecnost S.p.A., di nazionalita italiana. 
Con sede in: Via G. Jervis, 77 10015 IVREA (TO) 

Inventori: VERNETTI Claudio, NICOLARI Riccardo, DONDI Fabio 

MONDINO Mauro e MANZONE Mario 
Depositata il fej APR W®£ * ^ ? 0 0 2 A ti 0 0 3 0 % 

TESTO DELLA DESCRIZIONE 

La presente invenzione riguarda un dispositivo di trascinamento carta 
per stampanti a punti, ad esempio per una stampante fotografica a 
getto d'inchiostro. 

Piu specificatamente, I'invenzione riguarda un dispositivo di 
trascinamento carta per una stampante compatta a punti, ad esempio per 
una stampante fotografica a getto d'inchiostro, secondo la parte introduttiva 
della rivendicazione 1. 

Nelle stampanti ad alta qualita di stampa, il foglio da stampare e 
soggetto a movimenti complessi, spesso in direzioni opposte per la fase di 
predisposizione e per la fase di stampa vera e propria. I requisiti di 
trascinamento per le due fasi sono nettamente diverse e richiedono 
opportuni cinematismi per la loro realizzazione. . 

Scopo dell'invenzione e di realizzare un dispositivo di trascinamento 
carta per una stampante fotografica a punti, che sia affidabile, veloce e di 
costo contenuto. 



Questo scopo 6 raggiunto dal dispositivo deirinvenzione secondo le 
parti caratteristiche delle rivendicazioni 1 , e/o 20, 24 e 27. 

Le caratteristiche deirinvenzione risulteranno chiare dalla descrizione 
che segue, fatta a titolo esemplificativo ma non limitative con I'ausilio degli 
annessi disegni, in cui: 

Fig. 1 rappresenta una vista schematica sezionata di una stampahte con un 

dispositivo di trascinamento carta secondo finvenzione; 

Fig. 2 6 una vista in pianta di parti interne della stampante di fig. 1; 

Fig. 3 rappresenta una vista prospettica anteriore del dispositivo di 

trascinamento carta secondo I'invenzione; 

Fig. 4 rappresenta una vista prospettica anteriore di alcuni dettagli del 
dispositivo deirinvenzione in una data configurazione operativa; 
Fig. 5 mostra una vista prospettica posteriore di altri dettagli del dispositivo 
di trascinamento deirinvenzione; 

Fig. 6 e una vista prospettica anteriore di alcuni dei dettagli di Fig. 5; e 

Fig. 7 rappresenta alcuni dei dettagli di Fig. 4 in un'altra 

configurazione operativa. 

Nelle figure 1 e 2 e rappresentata con 21 una stampante fotografica a 
punti, a getto d'inchiostro, comprendente una carrozzeria 22 con una base 
23, una sezione d'ingresso 24, posteriore, per fogli da stampare 26 ed una 
sezione di uscita 27, anteriore, del tipo descritto nella domanda di brevetto 
TO 0002A000195 depositata in data 8 Marzo 2002, a nome della 
Richiedente ed alia quale si fa riferimento per i relativi dettagli. 

La stampante 21 comprende un carrello 31 mobile trasversalmente, 
una testina di stampa 32 supportata dal carrello 31, un dispositivo di 



trascinamento 33 per i fogli 26, un dispositivo di movimentazione 34 per il 
carrello 31, un dispositivo di servizio 36 ed una unita elettronica 37. 

La stampante 21 e atta a stampare immagini fotografiche su fogli 26 
costituiti da carte o cartoncini lungo un piano di movimento 38, parallelo alia 
base 23 ed adiacente ad essa. La testina 32 e a getto d'inchiostro, a colori, 
con ugelli disposti inferiormente che definiscono sul piano 38 un'area di 
stampa 41 adiacente alia parte mediana della stampante. 

La stampante 21, compatta, ha forma parallelepipeda abbassata ed il 
carrello 31 e guidato da un albero a vite senza fine 43 e da un profilato 44 
posti, rispettivamente, dietro e davanti I'area di stampa 41. La sezione 
d'ingresso 24 definisce un'apertura posteriore 46 ed una sede, inclinata 
rispetto alia base e che si estende fino ad un piano inclinato 45 in una zona 
mediana della stampante. La sezione 27 include un'apertura anteriore 47. 
Un cassetto 48 e alloggiato nella sezione 24 con funzione di supporto per 
un pacchetto di fogli 26, quando e aperto. 

II piano di movimento 38 e definito da un tegolo di guida posteriore 49 
(Figg. 1, 2 e 3) e da un tegolo di guida anteriore 51, separati fra di loro e 
disposti, in pianta, dietro e davanti all'area di stampa 41. 

II dispositivo di trascinamento 33 comprende primi e secondi rullini 
motori 56 e 57, rullini di presa 58 e dischi dentati 59 disposti dietro e, 
rispettivamente, davanti all'area di stampa 41 ed un motore di 
trascinamento carta 83, di tipo a passo. 

Posteriormente all'area di stampa 41 (Figg. 3 e 4) sono previsti due 
sensori ottici 60 e 61 commutabili al passaggio ed al posizionamento di un 
foglio 26. il sensore 60 e di tipo diretto ed e disposto dietro i rullini 56. II 



sensore 61 e invece controllato da una paletta 62 avente un'estremita con i 
bordi inclinati disposta davanti ai rullini 56, in leggera interferenza con il 
piano 38. 

I rullini motori 56 e 57 sono calettati su rispettivi alberi 63 e 64 collegati 
cinematicamente fra di loro attraverso una serie di ingranaggi 69 e con la 
possibility di essere collegati nella rotazione con il motore di trascinamento 
carta 83. I rullini 58 sono montati su assi supportati da un tegolo di 
contrasto 66 al di sopra del tegolq 49 e sollecitato da una molla 67 per 
spingere i rullini 58 contro i rullini 56. 

I dischi dentati 59 sono montati su rispettivi alberi supportati dal 
profilato 44 (Fig. 1) in leggera interferenza con i rullini motori 57. Due altri 
dischi dentati 68 sono girevoli folli a breve distanza dal tegolo anteriore 51, 
con funzione di guida e contrasto per i fogli 26. 

II dispositivo di movimentazione 34 (Figg. 7 e 8) include I'albero a vite 
senza fine 43, una madrevite montata sul carrello 31 ed un motore di 
trasporto 74. II motore 74 e accoppiato con Talbero 43 attraverso un 
pignone 76, una ruota di codifica 77 ed una cinghia dentata 78. Le posizioni 
del carrello 31 sono rilevate da un codificatore lineare comprendente una 
bandella trasparente 81 con barre di codifica, leggibile da un sensore 82 
montato sul carrello 31. 

II dispositivo servizi 36 (Figg. 2 e 13) comprende una stazione di pulizia 
84 con una lama in gomma 93 ed motore di servizio 86, una stazione di 
copertura 87 con una cuffia 88 disposte da parti opposte accanto al piano di 
movimento 38 ed elementi di interconnessione 89. 

La lama 93 e spostabile in una posizione operativa in. cui interferisc 



con la traiettoria della testina per pulire gii ugelli. La cuffia 88 e spostabile in 
una posizione di chiusura per g!i ugelli quando la testina 32 e in posizione di 
riposo a sinistra del piano di movimento 38. 

II cassetto 48 ha un piano superiore 117, inclinato, il quale, quando il 
cassetto e aperto, e complanare con il piano 45 per accogliere il 
pacchetto di fogli 26. 

. II dispositivo di trascinamento 33 comprende Un meccanismo di 
sfogliatura 122 (Figg. 1, 3 e 4) .per il pacchetto di fogli 26, anch'esso 
motorizzato dal motore 83. Tale meccanismo include un rullino di sfogliatura 
123 impegnabile dall'ultimo dei fogli 26 giacenti sul cassetto 48 ed un 
innesto 124, normalmente aperto, interposto fra il motore 83 ed il rullino di 
sfogliatura 123. L'innesto 124 e collegato con il rullino 123 tramite 
ingranaggi 125 ed e in collegamento con i primi rullini motore 56 attraverso 
una serie di ingranaggi 126 disposti al disotto del piano di movimento 38. 

L'innesto 124 e comandato attraverso una forcella 134 da un corsoio 
trasversale 127 (Fig. 6) disposto, in basso, dietro I'albero 43. In particolare, 
il corsoio 127 presenta ad una estremita un'aletta 128 atta ad essere 
impegnata da un'appendice 135 del carrello 31 in una posizione di extra- 
corsa massima che, in pianta, 6 a destra della stazione di pulizia 84. 
L'innesto 124 e normalmente aperto e tiene il rullino 123 scollegato dal 
motore 83 e viene chiuso dal corsoio 127 quando il carrello 31 6 nella 
posizione di extra-corsa massima. 

La stampante 21 (Figg. 1 e 2) comprende anche una feritoia 129 al di 
sopra dell'apertura 46, una piastra 131 con un bordo posteriore adiacente 
alia feritoia 129 ed un tegolo a molla 130. Un bordo anteriore della piastra 
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131 definisce un'aletta 132 disposta di poco davanti al rullino di 
sfogliatura 123, di contrasto per i bordi anteriori dei fogli 26. II tegolo a molla 

130 sporge nella sezione 24 e, nell'uso, spinge il pacchetto di fogli 26 contro 
il rullino 123. 

La piastra 131 supporta, adiacente all'aletta 132, un deflettore 133, in 
Mylar, inclinato verso il tegolo 49 e con un bordo anteriore poggiato sul 
tegolo, di poco a monte del sensore 60 (Ved. Fig. 4). II deflettore e 
predisposto. per guidare a scambio i fogli 26 da! cassette- 48, al piano di 
movimento 38 in associazione con la sfogliatura e dal piano 38 alia piastra 

131 in associazione con la predisposizione per la stampa. 

In accordo con I'invenzione, il dispositivo di trascinamento fogli 33 
comprende un meccanismo di cambio 149. Tale meccanismo e attuabile in 
risposta a predeterminate condizioni operative della stampante 21 per 
muovere i fogli 26 ad alta velocita in fasi di sfogliatura e di preparazione per 
la stampa e ad alta risoluzione in fase di stampa. 

Specif icatamente, il motore 83 (Figg. 3 e 4) ha un'uscita con un pignone 
motore 151 avente possibility di rotazione in senso orario (CW) ed in senso 
antiorario (CCW). II dispositivo di trascinamento 33 comprende una prima 
catena cinematica 152, una seconda catena cinematica 153 ed un membro 
di attuazione 154 per il meccanismo di cambio 149, asservito al senso di 
rotazione del pignone 151. 

La prima catena cinematica 152 realizza i movimenti dei fogli ad alta 
velocita per la sfogliatura e per la preparazione alia stampa, mentre la 
seconda catena 153 ne realizza i movimenti ad alta risoluzione. 

II membro di attuazione 154 comprende una piastra 156 suscettibile di 



oscillazione sull'asse del motore 83 e prowista di un perno 157 e di 
un'aletta 158 con un'estremita ad "L" con funzione di supporto per i 
component! di attuazione delle catene 152 e 153. 

La catena cinematica 152 comprende una ruota dentata intermedia 159 
ed una ruota dentata di accoppiamento 161 girevoli sUl perno 157, una 
ruota dentata piana 162 ed una coppia di ruote dentate coniche 163 e 164. 
Le ruote dentate 159 e 161 sono solidali fra di lord e la ruota dentata 162 e 

* 

solidale con la ruota dentata conica 163, mentre la ruota dentata conica 164 
e collegata nella rotazione con I'albero 63 dei primi rullini motori 56. 

Nella catena cinematica 152, la ruota dentata 161 costituisce il 
componente di attuazione e la ruota dentata 159 e in ingranamento con il 
pignone 151. La ruota dentata 161 e suscettibile di ingranamento con la 
ruota dentata 162 per I'operativita della catena, in una configurazione della 
piastra 156 ruotata in senso orario nelle figure 3 e 4. 

La catena cinematica 153 comprende una ruota dentata intermedia 
166, una vite senza fine 167 ed una ruota elicoidale 168. La ruota dentata 
intermedia 166 e la vite senza fine 167 sono calettate su un asse 169 
girevole fra la piastra 156 e I'estremita ad "L" dell'aletta 158, mentre la ruota 
elicoidale 168 e solidale con la ruota dentata conica 164. Una molla a 
spirale 171 (ved. Fig. 7) opera fra la ruota dentata166 ed un piego 
intermedio dell'aletta 158, per un'azione di frizione sull'insieme costituito 
dalla ruota dentata 166 e dalla vite senza fine 167. 

Nella catena cinematica 153 la vite senza fine 167 costituisce il 
componente di attuazione. La ruota dentata 166 ingrana con il pignone 151 
e la vite senza fine 167 e suscettibile di ingranamento con la ruota elicoidale 
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168 per rendere operativa la catena cinematica 153 in una configurazione 
della piastra 156 ruotata in senso antiorario in Fig. 7. 

Con questa struttura, per un dato senso di rotazione del motore 83, le 
due catene cinematiche 152 e 153 tendono a far ruotare in sensi opposti i 
rullini motori 56 e 57. Cosi, la catena 152 e atta a spostare il foglio (26) in 
avanti (FW) per una rotazione in senso orario (CW) del motore 83, mentre 
un analogo spostamento in avanti (FW) del foglio (26) da parte della catena 
154 richiede una rotazione in senso antiorario (CCW) del motore 83. 

I rapporti di trasmissione delle due catene cinematiche 152 e 153 sono 
notevolmente diversi. A titolo puramente esemplificativo, con un motore 83 
a 24 passi, lo spostamento ottenibile dalla catena 152 e di 177 passi per 
pollice e quello ottenibile dalla catena 153 e di 2400 passi per pollice. La 
velocita di commutazione del motore 83 e varata dall'unita elettronica 37 
sulla base delle specifiche esigenze cinematiche attinenti alia 
predisposizione ed alia stampa. 

Le mote dentate intermedie 159 e 166 (Figg. 3, 4 e 7) oppongono alia 
rotazione del pignone 151 delle resistenze che sollecitano angolarmente il 
membro di attuazione 154 nello stesso senso di rotazione del pignone e che 
sono incrementate dall'azione di frizione della molla 171. 

In particolare, una rotazione in senso orario (CW) del pignone 151 
induce la piastra 156 a far ingranare la ruota dentata 161 con la ruota 
dentata 162 e a tenerla ingranata. Una rotazione in senso antiorario (CCW) 
del pignone 151 induce invece la piastra 156 a far ingranare la vite senza 
fine 167 con la ruota elicoidale 168 e a mantenere tale impegno. 

Secondo I'invenzione, e anche previsto un gruppo di bloccaggio per 
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rendere inoperativo I'asservimento del membro di attuazione 154 al senso 
di rotazione del motore 83 ed un gruppo di controllo per rendere inoperativo 
il gruppo di bloccaggio. 

II gruppo di controllo e asservito al carrello 31 per rendere inoperativo il 
gruppo di bloccaggio in una posizione operative del carrello esterna all'area 
distampa41. 

II gruppo di bloccaggio cpmprende anche elementi di memoria per 
memorizzare una data condizione di impostazione. 

Convenientemente, il gruppo di bloccaggio comprende un profile a 
camma 172 della piastra 156 ed una leva 174 di bloccaggio e 
memorizzazione 174 con un'aletta 173 che coilabora a sua volta con il 
profilo a camma 172. II gruppo di controllo comprende il corsoio 127 il quale 
e atto ad interagire con la leva 174 per il controllo della posizione del 
membro di attuazione 154. 

In dettaglio, un telaio 176 sul quale e montato il motore 83 supporta 
scorrevolmente il corsoio 127 in una sezione terminate opposta rispetto a 
quella con I'aletta 128. La leva 174 e fulcrata sul telaio 176 ed include un 
piolino 177 atto a collaborare con uno spallamento 178 ricavato 
sull'estremita del corsoio 127 adiacente alia sezione di scorrimento. II profilo 
a camma 172 definisce un intaglio 179 ed un settore 181, adiacente 
alPintaglio 179, avente un gradiente leggermente crescente in senso 
antiorario. L'intaglio 179 pud accoppiarsi con I'aletta 173 (Fig. 5) nella 
configurazione della piastra 156 delle figure 3 e 4 in cui e operativa la 
catena cinematica 152. 

Una molla a spillo 182 fra la leva 174 ed il corsoio 127 spinge la leva 
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174 contro il profilo a camma 172 e, attraverso i! piolino 177 e lo 
spallamento 178 tiene il corsoio 127 nella posizione di riposo di fondo 
corsa, a sinistra in pianta. A sua volta, il corsoio 127 pud allontanare la leva 
174 dal profilo 172 tramite il piolino 177 e lo spallamento 178. Cid 6 
realizzabile per un predeterminato spostamento a destra del corsoio 127 
attuabile dalFappendice 135 del carrello 31 in una posizione di extra-corsa 
intermedia, a destra della lama 93. • 

II corsoio 127 con I'aletta 128 e lo spallamento 178 definiscono il 
gruppo di controllo asservito al carrello 31 ed il settore 181 rappresenta . 
Telemento di memoria del gruppo di controllo. 

II modo di operare della stampante 21 6 il seguente: 

A riposo, il pacchetto di fogli 26 e sistemato sul piano 117 del cassetto 
48, impegnato dal rullino 123 per azione del tegolo 130. II carrello 31 
(Fig. 2) 6 a sinistra del piano di movimento 38 sulla stazione 87 con gli ugelli 
della testina 32 coperti dalla cuffia 88. 

L'unite elettronica 37 inizializza la stampante 21 ed i relativi meccanismi 
attivando i motori 74 e 86. La cuffia 88 viene abbassata ed il carrello 31 
viene spostato a destra in corrispondenza della stazione di pulizia 84. Si 
procede quindi ad un ciclo di tipo noto con spostamenti del carrello sopra la 
lama 93 per la pulizia degli ugelli ed emissioni di inchiostro e alFarresto del 
carrello in posizione di fondo corsa a destra. 

Viene poi attivato il motore 83 per una rotazione in senso orario del 
pignone 151, riferita alia figura 3, con ingranamento delle ruote dentate 161 
e 162 ed attivazione della catena 152 per una rotazione in senso antiorario, 
ad alta velocita dei rullini motori 56 e 57 tale da spostare in avanti (FW) 
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un foglio (26) eventualmente presente, fino alia sua completa espulsione 
attraverso I'apertura 47. 

La stampante 21 e ora pronta per awiare una fase, ad alta velocita, 
di predisposizione ed una fase, ad alta risoluzione, in associazione con 
la stampa. 

La fase di predisposizione include in sequenza sotto-fasi di 
avanzamento, di arretramento e di posizipnamento del foglio 26. 

La sotto-fase di avanzamento e assbciata alia sfogliatura del foglio da) 
pacchetto con spostamento dal piano 117 e lungo il piano 38 in senso 
Concorde con il senso di stampa (FW). La sotto-fase di arretramento 
prevede lo spostamento del foglio (26) in senso opposto (BW) al senso di 
stampa (FW) lungo il piano 38 e la piastra 131. La sottofase di 
posizionamento prevede infine lo spostamento del foglio 26 in senso 
Concorde con il senso di stampa (FW) lungo la piastra 131 e fino all'arresto 
del bordo d'ingresso subito dietro Parea di stampa 41. 

In dettaglio, per la sfogliatura, il motore 74 viene attivato portando il 
carrello 31 in una posizione di extra-corsa massima, a destra della lama 93. 
Qui, attraverso I'appendice 135 e I'aletta 128, il carrello 31 sposta il corsoio 
127 di circa 5 mm a destra, chiudendo attraverso la forcella 134 I'innesto 
124 ed allontanando I'aletta 173 della leva di memorizzazione 174 dal 
profilo a camma 172. 

L'unita elettronica 37 attiva ora il motore 83 per una rotazione in senso 
orario (CW) del pignone 151, riferita alia figura 3, con ingranamento delle 
ruote dentate 161 e 162, attivazione della catena 152 e rotazione in senso 
antiorario, ad alta velocita, del rullino 123 e dei rullini motori 56 e 57. II 
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motore 83 viene commutato ad una velocita media, ad esempio di 300 pps, 
adeguata ad uno sfogliamento ottimale. 

II rullino 123 sfoglia I'ultimo foglio 26 e lo trascina in avanti (FW), 
spostando il deflettore 133 e portando il foglio in presa con i rullini 56, 58. 
fino a quando il bordo anteriore del foglio sposta la paletta 62 facendo 
commutare il sensore controllato 61. L'unita elettronica 37 fa aumentare la 
velocita di commutazione del motore 83, ad esempio a 600 pps, per un'alta 
velocita di spostamento del foglio 26. 

Nella sotto-fase di avanzamento, i rullini motori 56 e poi i rullini motori 
57 continuano lo spostamento in avanti (FW) del foglio 26 con 
attraversamento parziale dell'apertura anteriore 47 fino a quando il sensore 
diretto 60 non viene commutato al passaggio del bordo posteriore del foglio. 

L'unita elettronica 37 sposta ora il carrello 31 dalla posizione di extra- 
corsa massima alia posizione di fondo corsa, con ritorno a riposo del 
corsoio 127. Conseguentemente, I'innesto 124 si riapre scollegando il rullino 
123 dal motore 83 e impedendo la sfogliatura di altri fogli. La molla 182 
riporta la leva di memorizzazione 174 contro il profilo 172 con I'aletta 173 in 
impegno con I'intaglio 179 che ha di fronte. 

La sotto-fase di arretramento prevede I'inversione del senso di moto del 
motore 83 in senso antiorario (CCW). II pignone 151 sollecita la piastra 156 
in senso antiorario in figura 3, ma la rotazione ne e impedita dairarresto 
della leva 174 sull'intaglio 179 e la catena cinematica 152 rimane operativa 

I rullini motori 56 e 57 ruotano in senso antiorario, sempre ad alta 
velocita (600 pps) e trascinano indietro (BW) il foglio 26 verso la parte 
posteriore della stampante. II deflettore 133 (Figg. 1 e 3) devia il foglio verso 
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I'alto sulla piastre 131, con attraversamento parziale deila feritoia 129, fine- a 
quando il bordo anteriore del foglio fa commutare il sensore diretto 60. 

L'unita elettronica 37 da luogo alia sotto-fase di posizionamento con 
inversione del senso dl moto del motore 83 in senso antiorario (CW), a 
bassa velocita di commutazione, ad esempio 200 pps. La catena 
cinematica 152 rimane operativa e i rullini motori 56 e 57 ruotano in senso 
antiorario, trascinando in avanti.(FW) il foglio 26 verso la parte anteriore 
della stampante, fino a quando il bordo anteriore del foglio sposta la paletta 
62 facendo commutare il sensore controllato 61. 

L'unita elettronica 37 disattiva ora il motore di trascinamento carta 83 e 
attiva il motore di trasporto 74, spostando il carrello 31 dalla posizione di 
fondo corsa ad una posizione di extra-corsa intermedia a destra della lama 
93. Attraverso I'appendice 135 e I'aletta 128, il corsoio 127 viene spostato di 
circa 3 mm a destra, insufficiente a chiudere I'innesto 124, ma tale da far 
disimpegnare dall'intaglio 179 I'aletta 173 della leva di memorizzazione 174, 
ripristinando I'asservimento della piastra 156 al senso di rotazione 
del motore 83. 

II motore 83 viene di nuovo attivato in senso antiorario in figura 3 a 
bassa velocita di commutazione per un funzionamento silenzioso. La 
piastra 156 fa ora ingranare la vite senza fine 167 con la ruota elicoidale 
168 attivando la catena cinematica 153 per la rotazione in senso antiorario, 
ad alta risoluzione dei rullini motori 56 e 57. 

L'impegno fra la vite senza fine 167 e la ruota elicoidale 168 e 
mantenuto dall'azione esercitata dal pignone 151. II carrello 31 pud 
muoversi liberamente e I'ingranamento fra la vite senza fine e la ruota 
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dentata e senza vibrazioni per le resistenze concomitanti dovute all'attrito 
della molla 171 sull'asse 169 ed all'attrito dell'aletta 173 sul settore 181. 

L'unita elettronica 37 puo dare il via al ciclo di stampa, alia piu alta 
velocita di commutazione del motore 83, ad esempio a 800 pps, con 
avanzamento micrometrico del foglio 26 in associazione con il movimento 
trasversale del carrello 31 per la stampa dell'immagine memorizzata. 

La stampa e eseguibile su cartoncini senza bprdi, per Tassenza di 
pieghi sostanziali ed il movimento del foglio 26 e assicurato, dai rullini 

* 

- disposti davanti e dietro I'area di stampa 41 e dai dischi dentati 68 che 
contrastano il peso della parte di foglio emergente daH'apertura 47. 
L'inchiostro sfuggente ai lati e sui bordi anteriore e posteriore del foglio 
finisce nello spazio fra i tegoli 49 e 51 e viene assorbito dallo strato 52. 

A fine stampa, l'unita elettronica 37 da il via alia fase di espulsione, 
attivando il motore di trasporto 74 e spostando il carrello 31 nella posizione 
di fondo corsa. II senso del motore 83 viene di nuovo invertito per una 
rotazione del pignone 151 in senso orario (FW) in figura 3. La piastra 156 
ruota nello stesso senso, portando la ruota dentata intermedia 161 in 
ingranamento con la ruota dentata piana 162. 

La catena cinematica 152 e cosi attivata per una rotazione ancora in 
senso antiorario, ma ad alta velocita, dei rullini motori 56 e 57. A corsoio 
127 fermo, I'aletta 173 della leva 174 va a sua volta ad impegnare I'intaglio 
176 del profilo 172. 

I rullini motori 57 continuano a spostare il foglio stampato attraverso 
I'apertura 47 per un tratto sufficiente al completo disimpegno del foglio e 
alia sua espulsione daH'apertura 47. 
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Naturalmente, fermo restando il principio del trovato, le forme di 
attuazione ed i particolari di realizzazione potranno essere ampiamente 
variati rispetto a quanto e stato descritto ed illustrato a puro titolo di 
esempio non limitative senza per questo uscire dall'ambito della 
presente invenzione. 
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RIVENDICAZIONI 

1. Dispositivo di trascinamento carta (33) per stampanti a punti, ad 
esempio per una stampante fotograflca (21) a getto d'inchiostro compatta, il 
suddetto dispositivo (33) includendo un motore di trascinamento carta (83) 
ed essendo caratterizzato da cio che comprende un meccanismo di cambio 
(149) disposto a valle di detto motore (83) ed attuabile in risposta a 
predeterminate condizioni operative della stampante per far spostare un 
foglio da stampare (26) ad alta velocita in fase di predisposizione e ad alta 
risoluzione in associazione con la stampa. 

2. Dispositivo secondo la rivendicazione 1 per lo spostamento del foglio 
(26) in un dato senso di stampa (FW), detto dispositivo (33) essendo 
caratterizzato da cio che la fase di predisposizione include in sequenza 
sotto-fasi di avanzamento e di arretramento ed in cui la sotto-fase di 
avanzamento e associata alia sfogliatura del foglio da un pacchetto con 
spostamento del foglio (26) in senso Concorde con il senso di stampa (FW) 
e la sotto-fase di arretramento prevede lo spostamento del foglio (26) in 
senso opposto (BW) al senso di stampa (FW), lungo un percorso alternativo 
al percorso di sfogliatura. 

3. Dispositivo secondo la rivendicazione 2 caratterizzato da cio che la 
fase di predisposizione include una sotto-fase di posizionamento dopo la 
sotto-fase di arretramento con spostamento del foglio (26) Concorde con il 
senso di stampa (FW). 

4. Dispositivo secondo una delle rivendicazioni precedenti, 
caratterizzato da cio che detto meccanismo di cambio (149) e previsto per 
spostare un foglio (26) ad alta velocita in una fase di espulsione, successiva 
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alia stampa, con spostamento del foglio (26) Concorde con il senso di 
stampa (FW). 

5. Dispositivo secondo una delle rivendicazioni precedents 
caratterizzato da cid che comprende un membra di attuazione (153) con 
posizionamento asservito al senso di rotazione (CW, CCW) del motore di 
trascinamento carta (83) per commutare il meccanismo di cambio (151) fra 
I'alta velocita e Talta risoluzione. 

6. Dispositivo secondo la rivendicazione 5, caratterizzato da cio che 
detto membro di attuazione (154) e fulcrato sull'asse del motore di 
avanzamento (83) ed e suscettibile di posizioni angolari associate ad una 
prima configurazione (Fig. 4) per lo spostamento del foglio ad alta velocita e 
ad una seconda configurazione (Fig. 7) per lo spostamento del foglio ad alta 
velocity. • 

7. Dispositivo secondo la rivendicazione 5 o 6, caratterizzato da cio che 
comprende un gruppo di bloccaggio (127, 174, 172) per bloccare la 
posizione del membro di attivazione (153) annullando I'asservimento al 
suddetto senso di rotazione (CW, CCW) ed un gruppo di controllo (127, 
128, 134, 178) attuabile per disattivare detto gruppo di bloccaggio. 

8. Dispositivo secondo la rivendicazione 7 in cui la stampante 
comprende un carrello (31) per una testina di stampa mobile lungo un'area 
di stampa (41), il suddetto dispositivo di trascinamento (33) essendo 
caratterizzato da cio che il gruppo di controllo (127, 128, 134, 178) e 
asservito al carrello (31) per ripristinare I'asservimento del membro di 
attuazione (153) in una posizione operativa del carrello (31), esterna all'area 
di stampa (41). 
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9. Dispositivo secondo la rivendicazione 8, caratterizzato da cid che e 
applicato ad una stampante a getto d'inchiostro comprendente una stazione 
di pulizia (84) in una posizione di fondo corsa, detta posizione operativa 
essendo adiacente alia suddetta stazione di pulizia. 

10. Dispositivo secondo la rivendicazione 7 o 8 o 9, caratterizzato da cid 
che detto gruppo di bloccaggio (127, 174, 172) comprende element! di 
memoria (181) per memorizzare una condizione di impostazione del 
suddetto gruppo di bloccaggio. * ^ 

11. Dispositivo secondo la rivendicazione 2 e una delle rivendicazioni da 
7 a 10, caratterizzato da cid che la sotto-fase di arretramento e awiata dalla 
sotto-fase di avanzamento con attivazione del gruppo di bloccaggio (127, 
174, 172) ed inversione (CW/CCW) del senso di moto del motore di 
trascinamento carta (83). 

12. Dispositivo secondo la rivendicazione 11, caratterizzato da cid che 
comprende un sensore di passaggio (60) commutabile da un foglio (26) in 
una posizione di fine sfogliatura ed in cui la sotto-fase di arretramento inizia 
con una commutazione del sensore di passaggio (60) e termina con un'altra 
commutazione del sensore al passaggio del foglio attraverso la posizione di 
fine sfogliatura. 

13. Dispositivo secondo la rivendicazione 3 e una delle rivendicazioni da 
7 a 12, caratterizzato da cid che la sotto-fase di posizionamento e awiata 
dalla sotto-fase di arretramento con inversione (CCW/CW) del senso di 
moto del motore di trascinamento carta (83) in associazione con una 
condizione attivata del gruppo di bloccaggio (127, 174, 172). 

14. Dispositivo secondo la rivendicazione 13, caratterizzato da cid che 
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comprende un sensore di riferimento (61) commutabile per una posizione 
del foglio (26) di riferimento rispetto airarea di stampa (41) ed in cui detta 
sotto-fase di posizionamento termina con una commutazione del sensore di 
riferimento (61) nella posizione di riferimento del foglio. 

15. Dispositivo secondo la rivendicazione 3 e una delle rivendicazioni da 
7 a 14, caratterizzato da cid che la fase di stampa e awiata dalla sotto-fase 
di posizionamento con disattivazione del gruppo di bloccaggio (127, 174, 
172) ed inversione (CW/CCW) del senso, di moto del motore di 
trascinamento carta (83). 

16. Dispositivo secondo la rivendicazione 6 ed una delle rivendicazioni 
da 7 a 15, caratterizzato da cid che detto membro di attuazione (154) e atto 
ad essere trascinato nel senso di rotazione del motore di avanzamento (83) 
per determinare la condizione di spostamento ad alta velocita o ad alta 
risoluzione ed in cui detto gruppo di bloccaggio comprende un membro di 
arresto (174) per bloccare detto membro di attuazione nella prima 
configurazione ed un elemento di rimozione (127, 178) attivabile per 
rendere inoperativo il suddetto membro di arresto (178). 

17. Dispositivo secondo la rivendicazione 2 o 3 includente un 
meccanismo di sfogliatura (122), il suddetto dispositivo di trascinamento 
(33) essendo caratterizzato da un innesto (124) collegabile per la sfogliatura 
con il motore di trascinamento carta (83) nella suddetta sotto-fase di 
avanzamento. 

18. Dispositivo secondo le rivendicazioni 8 o 9 e 17, caratterizzato da cid 
che detto innesto (124) e attivabile dal carrello (31) in una posizione di 
extra-corsa massima ed in cui detta posizione operativa corrisponde ad una 
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posizione di extra-corsa intermedia del suddetto carrello (31). 

19. Dispositivo secondo una delle rivendicazioni precedenti, 
caratterizzato da cid che comprende un accoppiamento a vite senza fine 
(167) e ruota elicoidale (168) attuabile dal suddetto meccanismo di cambio 
(149) per lo spostamento ad alta risoluzione del foglio da stampare (26). 

20. Dispositivo di trascinamento carta (33) per stampanti a punti, ad 
esempio per una stampante fotografica (21) a getto d'inchiostro, il suddetto 
disposijivo di trascinamento (33) includendo un motore di trascinamento 
carta (83) ed essendo caratterizzato da ci6 che comprende una prima 
catena cinematica (152) per spostamenti del foglio ad alta velocita ed una 
seconda catena cinematica (153) per spostamenti del foglio ad alta 
risoluzione in associazione con la stampa ed in cui, per un dato senso di 
rotazione del motore (CCW), la seconda catena cinematica (153) e atta a 
determinare un senso di movimento del foglio (26) opposto a quello della 
prima catena cinematica (152). 

21. Dispositivo secondo la rivendicazione 20, caratterizzato da un 
membro di attuazione (154) per rendere operativa la prima catena 
cinematica (152) o la seconda catena cinematica (153). 

22. Dispositivo secondo la rivendicazione 21, caratterizzato da cid che 
detto membro di attuazione (154) comprende una piastre (156) di supporto 
per una coppia di mote dentate intermedie (159, 166) in ingranamento con 
un pignone (151) di detto motore ed in cui detta piastra e atto ad essere 
trascinato dal suddetto pignone (151) nel senso di rotazione del motore di 
avanzamento (83) per collegare nella rotazione Tuna o I'altra ruota dentata 
intermedia (159, 166) con la prima catena cinematica (152) o con la 



21 



seconda catena cinematica (153) e per mantenere tale collegamento. 

23. Dispositivo secondo la rivendicazione 22, caratterizzato da cid che 
comprende un gruppo di bloccaggio (127, 174, 172) attlvabile per bloccare 
detta plastra (156) in una predeterminata configurazione consentendo 
Toperativita della prima catena cinematica per due sensi di rotazione del 
motore (CW, CCW). 

24. Dispositivo di trascinamento carta (33) per stampanti a punti, ad 
esempio per una stampante fotografica (21) a getto d'inchiostro compatta, il 
suddetto dispositivo di trascinamento includendo un motore di 
trascinamento carta (83) ed essendo caratterizzato da una catena 
cinematica (153) comprendente una vite senza fine (167) attuabile dal 
suddetto motore di avanzamento carta ed una ruota elicoidale (168) per 
spostare un foglio (26) ad alta risoluzione in associazione con la stampa. 

25. Dispositivo secondo la rivendicazione 24, caratterizzato da cid che 
comprende un supporto (156) per la suddetta vite senza fine (167) e sul 
quale e girevole una ruota dentata intermedia (166) solidale nella rotazione 
con detta vite senza fine ed in ingranamento con un pignone (151) di detto 
motore, ed in cui detto supporto (156) e atto ad essere trascinato dal 
suddetto pignone (151) in un predeterminato senso di rotazione (CCW) del 
motore (83) per portare in impegno la vite senza fine (167) con la ruota 
elicoidale (168) e per mantenere tale impegno. 

26. Dispositivo secondo la rivendicazione 25, caratterizzato da ci6 che 
comprende mezzi di frizione operativi sull'insieme costituito dalla vite senza 
fine (167) e dalla ruota dentata intermedia (166) con funzione antivibrazione 
nell'ingranamento fra detta vite senza fine (167) e detta ruota elicoidale 
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(168). 



27. Dispositivo di trascinamento carta (33) per stampanti a punti, ad 
esempio per una stampante fotografica (21) a getto d'inchiostro 
comprendente un carrello (31) per una testina di stampa mobile lungo 
un'area di stampa (41), il suddetto dispositivo (33) includendo un motore di 
trascinamento carta (83) ed un meccanismo di sfogliatura (122) per 
sfogliare da un pacchetto e far avanzare singolarmente i fogli da stampare 
(26) ed essendo caratterizzato da cid che comprende un innesto (124) per 
collegare operativamente detto meccanismo di sfogliatura (122) con il 
motore di trascinamento carta (83), cinematismi (162 153) per spostare il 
foglio da stampare (26) con different! gradi di risoluzione ed un gruppo di 
controllo (127, 128, 134, 178) asservito al carrello (31) per comandare detto 
innesto e detti cinematismi in differenti posizioni del carrello (31), esterne 
all'area di stampa (41). 

28. Dispositivo di trascinamento carta (33) per stampanti a punti, ad 
esempio stampanti fotografiche (21) a getto d'inchiostro, sostanzialmente 
come descritto e con riferimento agli annessi disegni. 
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